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测定之前先要确定标本座标轴
。

在野外采

集标本时
,

我们取一个面作为基准面
,

量它的

走向 及倾 角
。 , ,

这个面 就 作 为 面
。

量走向的移为 朝
,

顺时针斡
”

量倾角的钱

为 轴
,

垂道此面井指向标本内部的方向为

为了解决某些地质周题
,

常常需要测定大量的定

向标本
。

通常是测定一块标本互相垂道的三个余磁分

量
,

然后通过爵算求出余磁的方向及强度
,

每块标本

至少要测 次以上
,

或者 次
。

静算复杂
,

生产效率

不高
,

容易出错
。

对此
,

我佣革新了通常的方法
,

采

用矢量旋棘台来测量定向标木
。

一
、

基本道理

新方法的道理很筒单
,

就是通过二个轴的旋翰
,

把余磁棘到固定的方向
,

直接测定总的余磁强度
,

而

不测它的分量
。

井且在这一过程 中
,

得到余磁相对于

标木座标系的 方位角 及 倾角玩
,

见 图
。

任意

方向的余磁方向都 可用 及 二个角 表示
,

这二

个角的数值范围分别为 。一
“

及 一 “

一
“ 。

知道

这二个角
,

加上野外采集标本靓下 的 方 位 角
。

及

倾角
卫

图 坐标系
,

为 标 本 在 野 外 的 力

位角及倾 角
,

握过筒单的换算
,

即可得到余磁 在

野外的方位角
。

及倾角
。 。

矢量旋搏台的作用在于

水平轴

倾角指卦

支架

图 基架

基架圆环面直立
,

面平行此面
,

轴
。

测量

时标本用

木板和木

楔固定于

圆筒内
,

使标本中

心在旋神

台的棘动

中心上
。

朝指南
,

棘动圆

使标本先挽 轴剪动
,

然后再镜与 轴及

定的方向上
。

二
、

仪器和旋

褥合

无定向磁力仪

与旋神 台 桔 合 使

用
。

无定向的巍筒

和磁针摆到东西方

向上
,

旋搏台放到

仪器的南边
,

使标

本中心在距上下磁

把 神到固定的 方向上
,

垂道的轴旋棘
,

把 棘到 固

育

几刁艾

图

针等远的南北钱上
。

这样只有标本的垂值分量能引起

仪器的偏神
,

其他分量都不起作用
,

所税的固定方向

就是这个垂直方向
。

矢量旋棘台的筒单构造如图 示意
。

基架是主

要的部份
,

此外
,

还有支架
,

装标本的圆筒
。

圆筒放

到基架的圆环 内
,

能 自由斡动
,

是第一个鳍动轴
。

基

架放到支架座上
,

为水平东西向
,

是第二个斡动朝
卜

基架圆环内有
“

等分的刻度 修
,

用来 镇 角

支架上有倾 角刻度板
,

渭 角
。

三
、

测 方法

筒
,

当仅器里偏搏最小时即是 , 朝下 偏棘最大时
二

朝上
。

因为斡动时 轴的余磁分量不变
,

而且在

水平方向
,

不引起仪器偏棘
。

引起偏斡的只是 的

垂向分量
,

当 朝下时
,

这分量达到最大
。

这时
,

从朝下方向到 轴方向之简的夹角为
。

角 从南面

按顺时针方向静算角度值
。

完成这一步骤后
,

在

子午面内
,

斡动基架的水平轴
,

当仪器里出现最小值

时
,

朝下
,

这时水平轴 从基架圆环面道立的位置开

始 斡过的角度即为 角
,

从西 面看 过去
,

顺时卦

帕的为正角
、

反时针的为负角
。

萌出这时仪器的偏棘

植
, ,

为了区分余磁及咸磁
,

再使 朝上
,

仪 器中

偏棘最大
,

渭出 值
。

求 角时
,

为了准确起见
,

除了从仪器里找极小 值萧
。

外
,

还可 找极 大值碴
。 ,

取二次的平均作为
。

角
。

有时余磁不强
,

偏斡小
,

极小或极大不明显
,

及 不准
,

这时可采取 找中值的方法
,

棘动标本
,

清

出极大植
,

极小植 三
,

然后找 偏翰为 基

值的标本位置
,

从这位 置棘过
“ ,

即是余磁朝下
,

出现极小值的位置
,

用这方法可把测角的准确度提高

几倍
。

缺点是操作较麻烦
,

易受零点变化的影响
。

四
、

数据整理

求余磁 及咸磁

由
之

及 得 么 之 么 一 △

△ 二 △ △

其中 么 , , 一 。 , , △ 一 ,

、 。 ,

是零点覆数

△
·

竺业

根据无定向磁力仪的理蒲可以算出 值



召分

一 ￡

夕

其中 为格值
、

及 夕如图三所示
。

图中 及
’

为

由
, 、 , ,

从量板 上找 点

在圆周上找出等于
,

角度值的
,

点

由 到 的垂旗 即为
」 ,

投影

图

二根磁卦的中山
,

为标本中
沪自到磁

乡千系扰的距离
。

单

位 分 别 为 厘

米
,

厘 米
” , ￡ 伽

礴 格
,

及 的单

位为
一 ‘ 。

求
。

及
。

。

及
。

是相

对于标本座标系的角度
,

利用
。 ,

及
。 ,

作座标 变

换
,

即可得地球坐标系中的角度
。
及 心

为
。 。

拍先做好尺

子
,

使 的长度 用对应

的角度值来表示
,

能够

直接渭 出
。

来
,

但 要

注意符号
,

与 在

圆心的同侧得正
。 ,

异

侧 得 负
。 。

把 延

长为道径
,

在此直径

的顺时卦一 侧得 正 , ,

逆时断一侧得负 三

。二 。 · 。 。 。

。二

· 。 · 。 , 。

。 。 · 。 , 一 。、

其中
。 · 。 一 主 。 · 。

实际使用时不必作具体的爵算
,

可以用量板或数

值表道接查山来
。

目前我们使用量板法
,

量板如图四

所示
。

是半径为 。的圆
,

为便于查找
,

取实际长度

为 厘米
。

横座标表示
,

及
, ,

纵坐标表示 及
, ,

这直角坐标轴分别作十进位等分
。

圆 按反时卦方
夕

向作 。。

等分
,

作起始袋
, , , , , 工

为 及
。 角所对应的单位矢量的道角座标分 量

,

的意义

晃下
。

量板法使用过程如下

由 及
,

查表 得 出
、 、

由
,

及
,

找 点
,

正撇与圆周交于
,

敲 由 所在的 角度 夕
,

即得
。 二 。 一 氏

作这量板的筒单道理是这样的 把表示 谊 。

及
,

的式子用适当的矢 量来表示
,

把三角运算过

程化为量板上的矢量操作过程
。

例如
, 寸

令
, 。 , 。

少
, 。 , ,

这样就有
。 ” , ·

” 口 即 几 。 二

其中 的长度等于

五
、

方法的可霖性及优点

只要标本满足偶极近似条件
,

上述方法就是可靠

的
。

我们把新方法所得桔果 左边数据 与通常方法

的枯果 右边数据 作了比较
,

数据如表所示
。

标 本
一

号 ⋯
·

⋯ ⋯
。

⋯
。

‘ ” 。 “

“ ⋯
一 ‘。 一 ‘

。 “ 。 , 。“。

谨

“
“

⋯’ ‘ “ ’

“ , “ “ , “ ‘

⋯ ‘ ‘ ‘ “

⋯“
’

“ “ ” “ “ “

选 ‘ , ‘ ⋯
‘ ’ ⋯

“ “ “ “

遵
·

“ 一 “ ” 一 “ ’ ’ “ ’

从上列数据可以 看出
,

二种 方法 所得 枯果很一

致
,

按规范的一般要求
, 、

的允爵靓差是
,

按

我们 自己提出的要求是 一
,

角度改差是 士 。“ ,

上列数据都在允静改差范围之内
。

的改差看起来大

一点
,

但它是与 工 同时 出来的
,

当 大很多倍时
,

, 容易测不准
,

但总的改差仍是不大的
。

因此
,

我俩

认为这一方法是可用的
。

握数百块标本的侧定
,

其中

只有儿块标本不能用此法
,

表现为仪器里出现二个极

大值
,

或者极大值和极小值所对应的方位角之差偏离
”

很多
,

一般是由于磁性很不均匀
,

不满足祸极子

近似条件所造成的
。

此方法优点如下

筋化 了 量方法
,

从过去 次渭数改为 次 弓

大大减少了静算工作量
,

筒化了数据整理过程

减少了检查工作量
,

成倍地提高了生产效率

也适用于测不定向标本
,

其他单位也适用
。

矢量旋搏台要与仪器粘合使用
,

标本相对于仪器

的位置若不合适
,

标本磁矩的二个或三个分量都要引

起仪器的偏棘
,

使极值找不出来
。

除了上面介貂的标本

放置位置以外
,

还可以把标本放到上
、

下磁斜的正下

方
。


