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脚踏式四锤自动搏纤木耸打眼机

勘 裸 队

在党的建戏社会主义总路袋的光辉照耀下 , 我队

职工鼓足了于勤 , 发挥了敢想敢干的精神 , 为了改变

手掘坑探体力劳动强度大
、

效率低的落后状祝 , 在公

司与队党总支的指示和具体镇导下
,

技术人昌与工人

速 , 踏板的上下运动 , 通过棘荣与胶板的作用 , 使植

捍左右摆动 , 从而导致机座前面与植捍相速的长滑板

左右移动 , 滑板两端各有一个筱爪 , 摄爪下

面的跌输架 上装有一个六棱中空的叶翰 , 六

密切精合耀过多次的研究和掀输 ,

最后制成了一种 “脚踏式四睡自动

阵纤木臀打眼机 ” 如图
。

脚踏式四睡自动鸿钎木胃打眼

机主耍具有下列特点

构造仙翠 利用双脚踏动

踏板 上下运动 , 通过拉撇拉动

帕柄 而搏动搏轴
。

禅朝上有

五个方孔
,

供以安捅铁睡木柄
,

木柄上淤有一排小孔供以小螺栓把

木柄梢住在搏轴上
。

如要移动铁锤

位置 , 只需变换棘朝上的方

孔和木柄上的小孔就可以使跌锤上

下左右移动
。

由于搏轴的娜动 , 带

动了铁睡前后摆动 而 冲 击 钎子打

眼
。

另外 机座上部安置两个木筒
, 每个筒内有一个装有小翰的

肤睡 , 睡前有小趣通过导翰

联梁在下打眼铁睡的木柄上 ,

越后接有一条拉力弹簧 , 由

于下打眼跌睡前后摆动和弹簧的伸

精夕 使木筒内的铁锤前后往复移动

而冲击钎子打眼
。

固定木筒的板条

上也蟾有一排小孔 , 可使木筒

月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月月 闷闷’

二趟趟
卜一一一州雌卜一一月月卜 一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一 一 ‘盏一
衬衬衬 一一一一 补补补补补

卜 ——全全全三左于尹吃盆盆盆盆盆盆盆
含含 云嘴一又又亩

一
目大一份瑙瑙巨一

澳获‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘

版版版版版版版版版版
一
”

’’’

率率
畏畏一长长长 埃埃埃埃埃

之之之 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 卜 口口口口口口口、、、、、 ‘‘卜卜妇妇匕刃刃刃刃刃刃刃刃‘ 丁二宁宁‘‘召召乒乒 孔孔孔 卜节 一
‘

一一月 卜一一丫节一一曰曰卜 诵喇喇
卜卜卜卜卜卜卜卜卜卜卜悦一卜内 一一 叫叫卜 一 目卜 卜 曰曰

曰曰曰曰曰曰曰曰曰 尸一一一
吮 ,, 广 州州 州州州

含含 画画 卜卜
一 气一一一一一一一一一一一一一一一一一一 当

⋯,,
、、、、、、、、

一一 卜 ,,,

下二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二
仲仲仲仲仲仲仲仲仲仲仲仲仲仲仲 户户户

牙牙 ,
一 、‘ 『‘

, 习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习习 仁仁仁仁仁仁眨眨眨眨眨眨眨眨眨眨眨
、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、石屯屯

丫丫丫丫丫
尸产产产产

会会 百
一

可一邢肖尸
,, 于 公

‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘

’’

犷
“

噢红冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀冀
‘ 「 一一

口 厌厌厌厌

巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨巨丛皇皇圃圃‘‘ 一巴二罕弓符已二工二玉二留二二二二二二二二二二二
’ 二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二二

下下下下不不 伞 贵贵动动

⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
遥遥

一一
’’

户户卜州州 十 丁省
‘‘

一一日日日日 口

十十十 杀 少少少州州州州 十十上上认认认认认认认认认认认认认认认认认认

‘‘‘

誉誉誉 片刁刁川川川川川川川川川川川川川川 匹岌岌岌岌岌岌岌岌岌

哥一 洲洲异异异异异异异异异异异异异异异 肠肠肠肠肠肠肠肠 理理

⋯⋯⋯⋯
一一一一一一一一一

本本本本本本本本本本本本本本本
国国国国国国国国国国国国国国国国国国国国国

‘‘‘‘

昌
’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’

一习习『『『 汀汀汀汀汀汀汀汀汀

盯盯盯盯盯盯可可可可可可可可可可可可可可可
”

’

厂厂 犷 ,, 飞飞 节 , 门甘甘 卜卜卜卜卜

自自
’ ’

‘‘ 十
二公日日国国国国国一

脚踏式四锤白动搏钉木置打眼机构造图
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上下移动
。

由于打眼机的本身和打眼越都可以任意移

动 , 因此 , 打眼睡可尽根据工作面布置炮眼的位置移

放在适当的地方
。

不渝打水平炮眼或倾斜炮眼都此校

方便
。

根据工人体力的强弱和现锡的具体情况 , 可以

适当使用几个打眼睡同时打眼
。

这种木鬓打眼机最多

可以同时使用四把打眼睡打四个炮眼
。

自动棘纤 两块踏板中部 各 有 一 根 棘 染
, 棘条与胶板 相速 , 胶板又与植捍 相

棱纲纤就放在叶蝙中简
。

叶编共有 片
。

当滑板带动

题爪向正方向移动时 , 摄爪在翰叶上边滑过 , 叶检不

动 反之 , 当滑板带动筱爪向反方向移动时 , 摄爪卡

住了翰 朽通使叶翰搏动 , 由于吁翰斡动而带动了纤子

搏动
。

每根钎子每冲击一次
, 随着搏动一次 的钻

“ ,

就此不断地随着冲击而自动旋棘着进行打眼
。

劳动力如 工效高 从手打眼改为脚踏打

下搏第 直
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四
、

土法幼裸机的优点及其效率

歌备筒单 , 成本低廉 , 全部歌备只有三根

攒架木 , 几十顶席子 , 的 公尺嫂杆 , 来公 尺 套

管
,

几根岩心管 , 十多个嫂头 , 一部胶盘 , 一部手摇

水泵 , 几把手甜等 , 一共也只花刽兀心元左右
。

由于就备筒单 , 搬运也容易 , 全套衣备只

需三鲡焉率就可运走
。

安装筒便 , 投入生产快 , 如移 动 距 离 不

元 , 不必拆卸 , 可道接把蜜架抬过去夕 业可焉上投入

生产 , 边进尺边按胶盘 , 边钉草席 , 边搬家 , 如移嫂

距离在 么刃 公尺以内 , 当天停嫂 , 当天就可开嫂
。

操作筒便 , 全部只耍六人操作 , 芷且由于

在嫂进操作中 , 能及时发现周题进行处理 , 不易发生

事故
。

嫂进效举高 , 根据现有的查料 , 在中硬岩

层中遭进时台月效率一般为 公尺 , 最高达 公

尺 , 对 一 公尺深的递孔 一 天就可打一个 , 收效

快 , 使之能迅速掌握地臀查料 , 对勘探纯 藏 深 度在

的 公尺以内的矿床很为适合
。

岩心探取率高 一般为 一尔〕 , 最高达

的 , 对全面掌握地臂查料念义很大 其攒进效李

与岩心探取率如表
。

橙进成本低廉夕 根据我矿均铭年的实际资

料 , 平均每艘一公尺成本 元
。

郭店地区各种岩层土法蜜探机的搜进效率及岩心探取率情况表 去

城汗个甘
林
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上接第 了戈

眼
,

节省了劳动力 , 握材丁四把越汁算 , 双手睡需要

个人 , 现在只需 个人 , 诚少 个人
。

打眼工效 , 由

于我们制成这台 打 眼 机 之后 , 队部坑探工程巳告桔

束 , 未曹正式使用和侧定 , 但根据过去脚踏式双睡打

眼机与双手锤在风化花尚岩中打眼的侧定比蛟提高

左右的昆录 , 估舒脚踏式四睡自动搏纤木臀打眼机

的工效蚊双手锤可以提高 倍
。

这样我仍就有能够在

校硬的岩石坑道掘进 中达到每班一次循环 , 大大提高

了捆进速度
。

操作权便
、

安全 , 制造容易 铁趾重达 市

斤
, 冲击力远超于手打巍

。

又因脚踏打眼机应用了力距
和惯性的原理

,

同时又借助了人体本身重毫
,

因此操作

时不费勤
,

半劳动力都能使用 ,

操娜小时
一

也不感疲劳
。

由于脚踏打眼操作袒便 , 易学
、

易懂 , 一看就会
,

工作

可靠
、

安全
,

不会发生打跑翅等事故
。

同时构造筋单
、

制造容易
、

移动奉便
、

成本低 , 很适介无机捆
‘

没备的

勘探队及地方小型矿山的坑道捆进和地下开探使用
。

这种型式的打眼机 , 虽然具有构造简单 , 自动悴

纤 , 工效较高 , 操作翅便
、

安全等等特点 夕 可以适

用目前勘探队及地方小型矿山一般需要 , 但是仍有可

以提艘改进的地方 , 例如 在有高压水的条件下 , 使

用六棱空心铜纤 , 用旁侧供水法 , 就可以改为湿式蟹

岩 如果把它做得精巧些 , 体积小一些 , 或者改用铁

制 , 或翅金属 , 这样就有可能装成里岩台率的型式

如果条件允豁 , 可以探用 电动机带动滚帕婀搏而不用

人力 , 那么就可以同时打六个擞乃至更乡的能 , 而为

一种台率式的电动多翅型的冲击婀搏里岩机 , 为山地

工作里岩方面的机栩化
、

电气化 , 提供一种新的型

式
。


