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攒 捍 自 动 扯 卸 器

镊 撞 渴

升降攒具扭卸攒捍是攒探工作中
, 最繁重的休力

劳动
。
目前虽然已有电动扭卸器

,

但山于擞机 多用柴

油机作原动力
,

所以还不能广泛采用
。

因之有必要投

舒制造一种亡接由攒机迥搏带动的自动扭 卸 器
。

为

此
,

笔者拟介韶不用电动机直接带动的自动扭卸器
,

作为这方面工作封渝
,

希大家指正
。
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这种扭卸器不需按没 划也原动机 如柴汕机 而装

有皮带喻
,

利用攒机的迥林来带动
,

斗渗造如图所示
。

是山机架
, 升
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板
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大伞齿 ‘命
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螺母
,

推力瞬珠
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脚踏板
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, 卡瓦座
, 卡兀

,

灿接失搬 乒
,

立叉
,

处
, 小伞齿蝙

,

金同粪
,

轴承
,

傅动本几
,

螺母
,

小卜
,

皮带喻
, 「 , 丁讨齿愉

,

金间套
,

齿愉
,
离合常异

,

键 飞 ,

铜套
, 打荞圈

,

螺钉
,

操作把
,

基础螺打

等另件所粗成
。

皮带喻 工 亦为内齿 偏 离 合器
’

山操作乎把操搬
, 向左则 借 皮 带 蝙摩擦离合

器的嗽擦力傅动
, 用以拌接攒柳

。

向右则仗离合器的

牙齿咬人齿喻 的牙中
,

借以傅动
,

用以卸下攒

捍
。

中朋为实主忠 机架
「丁用螺钉 与攒 机机 架 速在一

起
,

井用地脚螺舒固定在某台术匕 卡瓦座中心应 与

搜机立轴中心一致 推力勒承不用下欲以诚少高度

卡瓦共二片
,

可嵌入卡瓦座之滑糟中
,

与卡瓦座配合

摊度为
,向 卜卡瓦张开 , 向

’

印 阴合
,

故提异搜

具时卡瓦不妨碍攒具运动
,而降下攒具时 ,若不用脚踏

板使 ’管角起卡瓦 , 蜘接头是下不去的
。
矢瓦之内截

面呈六角排形体
,

摊度
, 与灿接头下体配 合

,

便于卡紧 帕承 之狡度应不小于
‘

公厘
。

自动攒柞扭卸器的优点是 林迭筒 跟
,

操 作容

易 ,

离合器
、

齿蝙等皓于皮带输内
,

掀护方使 时

山于桔格紧凑
、

体积小 ,

故放在孔上不影响操作 , 可

以与攒机装成一体
。

尤其是在使用时
,

因为用脚踏拍

管的方法 卡瓦卡紧
, 卡紧攒捍幼接头

,

故不用下

入垫叉来固定
,

使操作进一步自动化
,

井能利用一般

提引器和提引裸下作
。

在摔攒程时是利用 摩 擦 离 合

器
,

不会因摔过紧而抓坏粉扣
。

卸
一

下时
, 用牙嵌离合

器
,

是非常可靠的
,

专反棘装毅是利用内齿喻
、

中 况

齿输
, 因之使卸下攒捍时的力知助

一

左
。

扭卸器的操作过程

下入攒具
,

摊咬攒捍
。

粗樱攒具下入后
,

将卡瓦安入卡兀座的腆中
,

立

叉 插人火伞形齿输白娜 中
,

楼核下攒
,

动接头

碰到卡兀即自动披卡兀卡仕
,

摘
’

下提引器
。

提起待接

攒捍
,

使灿接头粉扣付好
,

将搬子 又入动接头

巨体的切 日
, ,

这 寸把离合器 推 六左
,

动力山

皮带输傅入
,

使伞形齿组剑回叶针叹啄功
,

带 动 立 叉旋

棘
,

立叉攒动搬子傅功
,

扩笋仁张价
,

离 合 器 退倒空

档
,

稍提起攒具
,踩下脚踏板使角竹 向上川起卡

瓦
,

攒具下入
,

当翅接头通过以后
,

放松脚踏权
,

卡瓦因重力自劝落下
,

侠潜样 卜头灿接头到卡瓦处义

被卡住
,

一

进行第二次拌接姗脚
。

异 卜俄具
,

卸
’

张钾
。

异上拼具时
,

首先将卡瓦放入卡瓦座 可
, ’

扮 立

叉 ,

卸下攒捍
,

拜等仍肋移开
,

接 川从弓除衬是升攒具
。

当劲接头刚提 卡瓦
, 创 闰阵粥具

, 卡 兀 即 卡 住淤

具
。

搬子又好
,

封各离介器推向左似
,

牙 嵌 离 合器接

合
,

动力 内齿纽谕 释
名 齿 谕 ,

齿喻
,

傅入大伞形齿喻逆时针搏功
,

立义掇动搬子
,

卸下攒于旱
。


