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摩擦式 自动稠整平衡器的毅爵原理

张 匆 远

一般在使用手把式攒探机进行糟进时
,

当深度超

过 公尺后就需耍按装平衡器来保征工 作 顺 利 进

行
。

但过去使用的平衡器 多是用手来刹整的
,

这样不

仅需用人力而同时也不方便
。

断对这种情祝 勘裸

队李速奎同志研究没舒了一种适 合 一 一 型

绷机使用的自动稠整平衡装置
。

本文拟将它的搏造和

作用原理加以扼耍介韶
,

并在箫货箭原理 卜作一裁算探

时
。

希璧能引起从事这一方而工作的同志们注意
,

以

进一步的研究和藏作
,

使这一装置能很快的应用在生

产实跳中
。

作用
,

可以使平衡器起到自动平衡作用 定位捍
,

定位捍 与偏心帕套一体
,

用 以 确 定偏 心轴 承 之 角

度
。

捍 上抖有定位重睡
,

井可以根据需要加以翔整

制整顶捍装置
,

它固定在机架卜
,

通过 值 捍 的 卜

下
,

可以禽整定位捍的位置与偏心翰承的角度
。

二
、

作用原理

一 、

构 造

自动飘整平衡器是利用偏心的作用原理没爵的
,

它能进行自动翻整
。

自动嗣整平衡器的裤造兑图 ,

平衡器的阴块是压在 一 一 型横机的大摩擦

敝卜 , 平衡器的偏心轴套
,

套在异降机朝鲍卜面
。

兑图
。

为大摩擦蝙
,

是攒机 卜的原有装置 平衡器

捍
,

是平衡器的主要部件
,

捍之左端抖有重睡 阴

块
, 用杠松术材制成

。

两块的作用是 与摩擦蝙接触
,

产生摩擦力 , 从而带动摩擦蝙及卷筒
,

产 生 平 衡 作

用 支撑架
,

支撑架 白眺与阴块速桔
,

’

下面
、

与平衡

稗接牢
。

使阴块
、

支撑架 与平衡捍成为一个整体

偏心朝套
,

在平衡捍与异降机翰之阴
。

由于它的偏心

平衡器的作用原理主耍是由于在搏造卜大康擦幅

与异降机翰的帕心一致
,

而平衡系杭的中心期与偏心

轴套的外圆圆心一致
,

使得在正常情书下 ,

由于偏心

的作用 ,

使闸块在向左移动时
,

必然耍攘紧靡擦编
,

而向右移动时
,

就脱离牵擦编
。

题就是自劲平衡器利

用偏心帕承的偏心作用来嗣整的作用原理
。

在横进中 , 山于攒具逐渐向井内下降
,

摩擦编亦

随之顺时卦方向林动
。

由于阴块 是紧靠在靡擦编
‘

卜,

因而耍随首向右移动
,

平衡捍也向上举起
,

但由

于偏心轴承 并不随着搏动 因有值捍 顶住
,

这样就使网块 在向右移动时
, 必然产生与靡擦蝙

松开的趋势
。

在松到一定程度时
,

由于摩擦力不足
,

而发生滑动
,

使阴块及平衡捍又同到原位
。

这就博成

一次自动稠整
。

在攒进中提动横具时
,

靡擦蝙及阴块必同时向反

时奸方向移动
,

乎衡捍要下落
。

这时应要求定位捍与

。。‘ ,,

卜卜

偏心朝套同时移动
,

否则
,

阴块

和支撑架将因受力过大而破坏
。

因此就需耍适当地确定定位捍上

重辫的重量
,

井在实际操作中对

其跟离加以稠整
,

使它在乎衡器

自动平衡时保持固定的位贵
,

而

在提动攒具时又一起移动
。

山于木臀阴块在是期使用中

要磨揖
,

所以定位捍不可能永远

保持水平位置
,

必须随时加以润

整
。

稠整的方法是刹登厦捍魄卜

下
,

就可以使乎衡捍保持水平
。

应晨鑫锐明 , 当开始异或降获

具时
,

首先特定位捍举起 今看
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图
,

使定位捍
‘

卜小孔 与支撑架上小孔重合
,

用销

钉红住
。

这时由于偏心作用使阴块 与摩 擦 蝙 完 全分

离 ,

使摩擦输早自由肤态
, 即可异降攒具

。

三 、 受 力情况之分析

‘ 二 八 二

七 宕厂
。

就吻合课度为

吻合面斜是

平衡器外部受力悄祝

平衡器的平衡捍 与支撑架是固定在一体的
。

攒进

时乎衡重量的力距
,

是油过阴块的压力所产生的摩擦

力
,

而傅拾大摩擦输的
。

乎衡器在工作时可砚为静平衡肤态
,

此时力的作

用情祝从图 中可以看于半

公厘

, 守 印 分

一丰一
甲 ‘

图

投 、 少 平衡样自重
,

作用于个衡捍中简

责歌弋平衡重量
,

作用于平衡捍端部

巧 为平衡靡擦力
,

作用于睁擦蝙上
。

由于乎衡器呈娜平衡肤态

’ 刃 二

万 义

”。 , , 一

黑
一 , “

玲擦润积之爵算 与阴块之议舒

由于平衡器利用缭擦输进行平衡作用
,

所以闹快

与摩擦翰之朋的配合
,

应当选探瑞槽式配合
。

① 库擦面积言十算 兑图 所示
,

图

没两块之适宜畏度为 公厘 , 接触而 个 按哗

擦骗之搏造

则摩擦 旬积总静为 火 二 、飞

留 圃珑没部
一

作用泊于阴块 卜王压力的次法如

晃图

为正压力
‘,为垂直于摩擦面之压力

。

根据 ‘

式中 木一偏跌摩擦系数

式求出
, ,

,, 二 垂直摩擦一’之压力

再据公式 冲“ ” 勺。‘

二 火 。

和
。

花
’

正压力

从卜式可以得出作用在阐块 眨压力为 公斤
“

由于阴块为木臂 可选用杠松 故必须核对共抗压强

度是否满足耍求
。

一般对于木材
,

其容舒压力应小十

伍 合英制 〕

按前式针算 ‘,

乃 。‘

压应力 , ,

校食正精果征明在安全范圃内
。

此外
,

对于术鹭面料的容歌最高 〕几作全敌度为
。

,

在毅舒也应注意其温并简题
。

但山于这种 , 衡器

虽然动作速使
,

但搏动速度非常低 进尺速度 为拟小

时 公尺时
,

搏动速度拟分锄 公分
,

因此在实

际 卜可不考虑
。

定位捍及定位重量舒算

定位捍在平衡器机祷中所起的价用是 第一要保

葡王在正常攒进时
,

将偏心帕套固定在需要的付置
,

使

乎衡捍墓本 卜保持水平 第二在提动拼具时
,

使定位

捍能与平衡捍共同移动
,

以免山于 隔心作用 ,

使阴块

与摩擦翰之周产生效大的压力
,

孤坏机雄 第三在 异

降攒具时
,

能使阴块离开靡擦喻
,

使平 衡 器 失 去作

用
,

保音正顺利进行界降
。

因此在满足和解决这 几个作
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用时
,

对前二项就需耍进行一些针算工作
,

而最后一

硕只耍在异降搜具时特定位样向王搬动 度左右就可

以解决了
。

气 —
一一一

,

叫

募毛布蔗一毛
图

定位禅的彬造兑图
,

其受到的作用 力为 因阴

块的压力在偏心辄卜所产生的反力夕
,

夕 二 公

斤 由于反力 夕 所产生的靡擦力 因偏心朝面的

斜面关系而产生的切力 ’‘ 冕图 定位重最

定位捍自重 田 。

为保征前远的二个要隶
,

我们需要进 行 下 列 的

拭算

投偏心釉的偏心距 咨

在第一种作用悄祝下
,

为使在正常攒进时平衡捍

保持水乎位置
,

就必须求出正确的定位重最 之值
。

投定位捍用协托刀黑缺管制成 重 公斤 公尺 ,

全是 公厘
。

共重 田 “

因系处于平衡欲态所以

刃

, 。“砂 万
’‘ ‘

式中 , 二

吐 ,

投 赚擦系数
,

躺一臻铁 、

故 ‘ 二 , 火

“之求法晃图

否
山

用图解法量小偏心翰套在棘动
。

时的异高跄离

为
·

一‘ 其“ ”
。

之距离为箭
· , 。 一 ,

·

了
。

以近似三角形 兑图 右 补算

贝 “ , , 价

价 日 一 , 牛
‘

鑫 价二

‘ 夕协 价 火

代入 式中

只 。。日 只

、

义 十

“ 认
’

认
,

共

郎定位平衡重最 时
, 可使定位捍租定

。

在第二种作用情况下
, 为使在提动攒具时

,

定位

捍 , 平衡捍能同时移动 , 所以需要求出夕力之最大值
。

轰定位平衡重最 大于需耍重量 。外

据前式
‘ 铆

‘

、”协 叨户 夕
, 夕

,

下 , 二

郎在提动攒具时
,

阴块与摩擦蝙之 粥 的 压 力 饭

夕 最大达 公斤
,

在考虑机彬强度时
,

必烦注

意这点
。

当然在实际操作悄祝下
,

是会有出入的
。

这

是山于接触面加工的光滑精度
,

将要影响 值同时始

动摩擦系数
,

往往要大 帕左右
。

克服这一周题 ,可采

取在操作中 ,

刹整重母的数量与距离的办法来解决
。

四
、

献制中应注橄的几个固题
、

自动平衡器口前在生产实跳中狂未使用
,

对于一

些实际脊料胚无法获得
。

但是我们从针 算 中 可 以得

知
,

在歌制中必须注意以下几点

必筑注意简块的固定尚题
。

因为阴块的圆心

‘即偏心朝套外圆的圆心 与大摩擦蝙的圆心 异

降机轴的卧心 不是同心
,

有时 相 差 公 厘 偏 心

距
,

所以泥幻理缸卜撇明阴块的前后雨端进招匣是不应

相等的 相差极微
。

因此阴块的固定方式不应采取

死固定方法
,

而应果取可刹整的方法固定
。

同时这种

可洞整的固定方法对于在阴块磨报后
,

进行刹整使定

位捍基本上保持水平有很大好处

由于提异降下攒具的操作很频繁
,

所以定位

捍的翎旬应采用弹簧式稍灯 参 照 一 型漪机

乎衡器的弹簧销打

正压力有时最大可达 以上
,

对于支撑

架的强度简邃必镇考虑
。

同时应考虑采用双边式
, 即

在摩擦翰雨边对称安置
,

才能保韵屯阴块平衡的工作
。


